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Controllo per 1 motore lineare con finecorsa meccanici per struttura bioclimatica
Control unit for 1 linear motor with mechanical limit for bioclimatic structure

Caratteristiche generali

« Collegandolo al sensore pioggia e temperatura M20, € in grado di rilevare
la presenza di pioggia, ghiaccio, neve e di attivare le relative manovre automatiche
a protezione della struttura.

« Disponibili ingressi per il collegamento di pulsanti di comando.

General features

» When connected to a rain and temperature sensor M20, the device can identify
rain, ice and snow, as well as starting the automatic manoeuvres required
to protect the structure.

* Inputs are available to connect the control buttons.
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Power Supply : 24 Vde
Motor output : max. 6 Amp.
in sensor : max. 0.5 Amp.
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